UNIVERZITET U SARAJEVU — ELEKTROTEHNICK] FAKULTET

Broj: 01-475/25
Sarajevo, 13.02.2023. godine

Na osnovu &l 69, stav (a) i 95. Zakona o visokom obrazovanju ("SluZbene novine Kantona
Sarajevo", br. 36/22), &l. 111. a) i 192. Statuta Univerziteta u Sarajevu (broj: 01-14-35-1/23 od
26.07.2023. godine), &lana 61, Pravila studiranja za prvi i drugi ciklus studija, integrisani,
specijalistidki i strugni studij na Univerzitetu u Sarajevu (broj: 01-15-24-1/23 od 27,09.2023.
godine), i prijedloga Vijeca Odsjeka za automatiku i elektroniku, Vijede Univerzitet u Sarajevu -
Elektrotehnitkog fakulteta na sjednici odrzanoj 13.02,2025. godine, donosi

ODLUKU
o usvajanju Liste ponudenih tema i mentora za izradu zavrinih radova za prvi

ciklus studija na Odsjeku za automatiku i elektroniku u studijskoj 2024/2025, godini

1 - Usvaja se Lista ponudenih tema i mentora za izradu zavrénih radova za prvi ciklus studija na
Odsjeku za automatiku i elektroniku u studijskoj 2024/2025, godini.

I - Lista ponudenih tema i mentora iz tagke I ove odluke usvaja se ria natin kako slijedi:

Red, Mentor MNaslov teme
b,
1. Prof.dr, Emir Sokié¢ Bos.: “Razvoj integrirane baze podataka za sistemsku analizu defekata
na Stavijenoj koZi®
Eng.: “Development of an Integrated Database for Systematic Analysis
of Defects In Tanned Leather™
2. Prof.dr, Emir Sokié Bos.: “Razvoj softverske aplikacije za generiranje video mozaika™
Eng.: “Development of a Software Application for Video Mosaicking®
kN Prof.dr. Emir Sokié Bos.: “Dizajn | implementacija bljeskalice za brau kameru”
Eng.: “Design and Implementation of a Flash System for High-Speed
Cameras"
4 Prof.dr. Emir Sokié Bos.: "Specifidnosti koriftenja "event-based" kamera u madinskoj viziji®
Eng.: “Specific Aspects of Using Event-Based Cameras in Machine
Vizsion™
5 Prof.dr. Emir Sokié Bos.: “Implementacija sistema za automatiziranu vizuelnu inspekeiju
koriftenjem Sick inspektorn P6xx"
Eng.: “Implementation of en Automated Visual Inspection System
Using the Sick Inspector Poxx™
& Prof.dr. Emir Sokié Bos.: “Skolski displej za prikaz i analizu meteorolodkih podataka i
kvaliteta zraka™
Eng.: School Display for Visualization and Analysis of Meteorological
Data and Alr Quality®
7 Doe.  dr.  Dfenan | Bos.: “Dizajn i linearno upravljanje monokopterom sa usmjeravanjem
Lapandié potiska i stabilizacijom u lebdonju®
Eng.: “Design and Linear Control of a Thrust-Vectoring Monocopter
with Stabilization Near Hover”
] Doe.  dr.  DZenan | Bos.: “Resktivno izbjegavanje prepreka za kvadrotore u dinamidkim
Lapandié& okruenjima®
Eng.: “"Reactive Collision Avoldance for Quadrotors in Dynamic
Environments®
9 Doe. dr. Dienan | Bos.: “Optimizacije pokrivenosti podruéja sa bespilotnom letjelicom u
Lapandié misijama traganja i spaSavanja *
Eng.: “Optimization of UAV Area Coverage in Search and Rescue
Misslons"
10 Doe.  dr. Dienan | Bos.: “Generisanje sigumih i izvodljivijih kinodinamigkih trajektorija za
Lapandié kvadrotore™
Eng.: “Generation of Safe and Feasible Kinodynamic Trajectorics for
Quadrotors™
11 Prof. Adnan | Bos.:Kernelske metode u maginskom uéenju
Tahirovié Eng: Kernel methods for machine leaming




12 Prof. Adnan | Bos.:Optimizacija u uslovima nesigurnosti
Tahirovié Eng: Optimisation under uncertainty
13 Prof, Adnan | Bos.:Procesiranje signala nad grafovima u madinskom uﬁunj{n
Tahirovié Eng: Graph signal processing in machine learning
14 Pref. dr  Abdulah | Bos.: Estimacija parametara jednodiodnog modela PV panela iz
Akfamovié podataka Ul krive dobivenih mjerenjem
Eng: Estimation of the parameters of the single-diode PV panel model
from the Ul eurve data oained by measurement
15 Prof. dr Abduluh | Bos.: Eksperimentalno odredivanje ovisnosti serijskog otpora (Re) PV
Akfamovid panela od temperature 1 insolacije
Eng: Experimental determination of the dependence of the series
resistance (Rs) of PV panels on temperature and insolation
16 Prof. dr Abdulah | Bos.: Mjerenje serijskog otpora (Rs) PV panela
AkSamovié Eng: Measurement of the scries resistance (Rs) of the PV panel
17 Prof. dr Abdulah | Bos.: Eksperimentalno odredivanje ovisnosti paralelnog otpora {ﬁah}
AkZamovié PV panela od temperature § insolacije
Eng: Experimental determination of the dependence of the parallel
resistance (Rsh) of PV panels on temperature and insolation
18 Prof.  dr.  Tarlk | Bos.: Ra#unanja brzine i ubrzanja na bazi enkoderskih mjerenja
Uzunovié Eng: Welocity and acceleration caleulations based on encoder
measurements
19 Prof.  dr.  Tarik | Bos.: Implementacija interfejsne kartice za A/D konverziju
Uzunovié Eng: Implementation of an interface card for A/D conversion
20 Prof. dr.  Tarik | Bos.: Implementacija interfejsne kartice za DA konverziju
Uzunovid Eng: Implementation of an interface card for DA conversion
21 Prof., dr. Tarik | Bos.: Laboratorijska maketa za mjerenje pritiska
Uzunovié Eng: Laboratory model for pressure measurement
22 Prof.  dr.  Tarik | Bos.: Upravljanje linearnim sistemima na bazi opservera smetnje
Uzunovié Eng: Disturbance observer-based control of linear systems
23 Prof.  dr  Senad | Bos.: Razvoj sistema za snimanje V-1 karakterstika PV stringa
Huseinbegovié Eng: Development of a system for measuring V-I characteristics of the
) PV string
24 Prof. dr  Senad | Bos.: Ragzvoj sistema za snimenje V-I karakterstika energetskih
Huseinbegovid tranzistora
Eng: Development of a system for measuring V-1 characteristics of the
power transistors
25 Prof. dr  Senad | Bos.: Razvoj sistema za snimanje V-1 karakterstika baterija
Huseinbegovid Eng: Development of a system for measuring V-1 characteristics of the
battery
26 Prof.  dr  Senad | Bos.: Modeliranje i simulacija PV modula
Huseinbegovic Eng: Modeling and simulation of a PV solar module
27 Dwoe, dr Almir | Bos.: Upravljanje dinamifkim sistemima zasnovano na obzerverima
Salihbegovid stanja | smetnji
Eng: Dynamic control system using sliding mode observers (SM0s)
28 Do, dr  Almir | Bos.: Primjena LQR algoritma za upravljanje laboratorijskim modelom
Salihbegovié helikoptera
Eng: Application of a LQR algorithm to a toy helicopter
29 Doc. dr Almir | Bos.: Melinearno upravljanje dinami¢kim sistemima pomodu STM32
Salihbegovié kontrolera
Eng: Monlinear control of dynamic systems using STM32
30 Doc,  dr Almir | Bos.: Upotreba STM32 kontrolera za identifikaciju i upravljanje
Salihbegovié dinamiékim sistemima

Eng: Identification and control of dynamic systems with ST 32




31 Prof, dr Bakir Lafevi¢ | Bos: Planiranje kretanja robotskih manipulatora ogranifavanjem
' prostora uzorkovanja
Eng; Informed sampling-based motion planning for  robotic
manipulators
32 Prof, dr Bakir Lafevi¢ | Bos.: Asimptotski optimalno planiranje kretanja robotskih manipulatora
Eng: Asymptotically-optimal motion planning for robotic manipulators
33 Prof, dr Bakir Latevié | Bos.: Singularne konfiguracije robotskih manipulatora i njihovo
izhjegavanje
Eng: Singular configurations of robotic manipulators and their
gvoidance
34 Doc, dr  Adnan | Bos: Komparativna  analiza  tehnika upravljanja  jednosmjernim
Osmanovié motorima bez Setkica
Eng: Comparative analysis of control technigues [or brushless DC
Motors
35 Doc.  dr Adnan | Bos.: Implementocija opservera smetnje na mikrokontroleru za sistem
Osmanovid istosmjernog motora
Eng: Implementation of a disturbance observer on a microcontroller for
a DC molor svslem
36 Doc, de  Adnan | Projektovanje sistema kuéne automatizacije zasnovanih na KNX
Osmanovid protokelu
Eng;: Designing home automation systems based on the ENX protocol
37 Doc. dr  Adnan | Bos.: Dizajn i implementacija PLC-baziranog upravljatkog sistema za
Oamanovié servo motore 1 radu CHC maBina
Eng: Design and implementation of PLC-based control system for servo
motors in CNC machine operation
38 Doo. dr  Adnan | Bos:: Dizajn 1 implementacija sutomatizovanog PLC-baziranog
Osmanovié upravljatkop sistema za transporinu traku
Eng: Design and implementation of an automated PLC-based control
system for a conveyor belt
39 Doe. dr  Adnan | Bos.: Implementacija strategije upravljanja bez senzora za indukcioni
Osmanovié motor pomofu dSPACE Microlabox 11
Eng: Implementation of a sensorless controls strategy for an induction
motor using dSPACE Microlabox II
40 Prof. dr. DuSanka | Bos.: Izdvajanje osobina EKG signala primjenom CWT
Bodkovié Eng: ECG signal feature extraction using CWT
41 Prof. dr. Dufanka | Dos.: Izdvajanje osobina EKG signala primjencm DWT
Bodkovié Eng: ECG signal feature extraction using DWT
42 Prof. dr. Dufanka | Bos.: Izdvajanje osobina EKG signala primjenom S8TFT
Bofkovié Eng: ECG signal feature extraction using STFT
43 Prof. dr. Duganka | Bos.: Evaluacija znataja osobina EKG signala metodom rangiranja
Bogkovié Eng: ECG signal features evaluation using ranking approach
44 Doc.  dr.  Medim | Bos.: Koriftenje Eez studia za akviziciju podataka i upravljanja®
Osmid Eng.: Using Bez Studio for data acquisition and control®
45 Doe, dr. Nedim | Bos. KorlStenje PLC M241 za upravljanje dvoosnom CNC madinom™
Oamié Eng.: * Using a PLC M241 to conirol a two-axis CMC maching®
46 Doe.  dr,  Nedim | Bos.: ,Rezvoj sistema za prikupljanje, obradu i vizualizaciju podataka
Osmié LiDAR senzora koriflenjem FPGA tehnologije”
Eng.: * Development of sysliems for collection, processing and
visualization LIDAR sensor data using FPGA technology*
47 Doc, dr, Nedim | Bos.:,, Realizacija Smart Home sistema korl$tenjem FPGA tehnologije®
Osmié Eng.: ,Realization of Smart Home system using FPGA technology”
48 Doe. dr. Nedim | Bos.: , Upotreba neuronskih mreZa za detekeiju objekata posredstvnom
Osmid FPGA baziranog sistema®

Eng.: ,The use of neural networks for object detection through an
FPOA-based system"




49 Prof, dr Samim_] Bos.: "Dizajn i implementacija sistema za pradenje objekata baziranog

Kanjicija na LoRaWAN-u"
Eng.: “Design and Implementation of an Object Tracking System based
on LoRaWAN"
50 Prof.  dr  Samim | Bos.: “Razvoj polarnog neplanarnog 3D #tampada za poboljianu
Konjicija geometrijsku fleksibilnost”

Eng.: “Development of a Polar Non-Planar 3D Printer for Enhanced
Geomeirle Flexibility®

51 Prof. dr  Samim | Bos.: “Dizajn neinvazivnog uredaja za mjerenje struje za nadzor
Konjicija cnergije u pametnoj kudi®

Eng.. “Design of & Mon-Invasive Current Measurement Device for
Smart Home Energy Moniloring™

52 Prof. dr  Samim | Bos.: “Simulator pametne kude zasnovan na loT-u"
Konjicija Eng.: “loT-Based Smart Home System Simulator”
LE| Prof.dr. Jasmin | Bos.: Adaptivno  upravljanje razinom tekudine u  spremniku
Velagid laboratorijskog postrojenija
Eng.: Adaptive Liquid Level Control in the Laboratory Plant Tank
54 Prof.dr. Iasmin | Bos.: Sinteza PID regulatora za autonomno upravljanje dronom
Velagié Eng.: Design of PID Contraller for Autonomous UAV Control
55 Prof.dr. Jasmin | Bos.: Adaptivno upravljanje terenskim robotom
Velagid Eng.: Adaptive Control of Unmanned Ground Vehicle (UGY)
36 Prof.dr. Jasmin | Bos.: Planiranje i upravljanje kretanjem robotskog manipulatora sa
Velagid sedarmn stupnjeva slobode kretanja
. Eng.: Planning and Mation Control of a 7-DOF Robot Manipulator
57 Prof.dr, Jasmin | Bos.: Meizrazito upravljanje kretanjem robotskog manipulatora
Velagid Eng.: Fuzzy Logic Motion Control of a Robot Manipulator

Il - Odluka stupa na snagu danom donofenja.

; ObrazloZenje:
Vijeée Odsjeka za automatiku i elektroniku, dostavilo je Vijeéu Univerzitet u Sarajevu —
Elektrotehnitkog fakulteta prijedlog za usvajanje Liste ponudenih tema i mentora za izradu
zavrinih radova za prvi ciklus studija na Odsjeku za automatiku i elektroniku u studijskoj
2024/2025. godini. U skladu sa navedenim, sadinjen je prijedlog Odluke i upuéen Vijeéu
Fakulteta na razmatranje, $to je Vijede Fakulteta na sjednici odr¥anoj 13.02.2025. godine i
usvojilo, U skladu sa navedenim, donesena je Odluka kao u dispozitivu.

DEKAN

Akt obradila: Aida Sarajli
Akt kontrolisao 1 odobriig:

Sekretar fakulteta potvrduje da je prijedlog odluke uskladen sa Zakono zovanju |
Statutom Univerziteta u Sarajevu, te da je Vijeée Univerzitet u Sarajevu < Elektrotehnidkog fakulteta
nadleZno za donodenje iste, u skladu lanom 69, Zakona o visckom obrazovanju ("Sluzbene novine
Eantona Sarajevo" braj; 36/2 Statuta Univerzteta v Sarajevu (broj: 01-14-35-1/23 od
26.07.2023.) g d

Dostaviti:

Odsjek za automatiku i elektroniku
Prodekan za nastavu

Studentska sluzba

Oglasna ploda za studente

Internet stranica
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